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WAZNE

Urzadzenie powinno byc¢ instalowane przez wykwalifikowany personel.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac sie z instrukcja.

Wprowadzanie w urzadzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez

producenta, lub dokonywanie samodzielnych napraw skutkuje utratg uprawnien wynikajgcych
z gwaranciji.

Tabliczka znamionowa urzadzenia jest umieszczona na podstawie obudowy.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowac zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;j.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl

SATEL sp. z 0.0. niniejszym oswiadcza, ze typ urzadzenia radiowego APD-200 Pet jest
zgodny z dyrektywa 2014/53/UE. Pelny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny
pod nastepujacym adresem internetowym: www.satel.eu/ce

W instrukcji mogg wystgpi¢ nastepujace symbole:

- uwaga;

A - uwaga krytyczna.



Czujka APD-200 Pet umozliwia wykrycie ruchu w chronionym obszarze. Przeznaczona jest
do pracy w ramach dwukierunkowego systemu bezprzewodowego ABAX 2 / ABAX.
Instrukcja dotyczy czujki z wersjg oprogramowania 1.0 (lub nowszg), ktéra obstugiwana jest
przez:

o ABAX2:
— kontroler ACU-220 / ACU-280,
— retransmiter ARU-200.
e ABAX:
— kontroler ACU-120 / ACU-270 (wersja oprogramowania 5.04 lub nowsza),
— retransmiter ARU-100 (wersja oprogramowania 2.02 lub nowsza),

— centrale INTEGRA 128-WRL (wersja oprogramowania 1.19 lub nowsza oraz wersja
oprogramowania procesora obstugujgcego system ABAX 3.10 lub nowsza),

1. Wiasciwosci

e Poczworny pyroelement.

e Cyfrowy algorytm detekcji ruchu.

e Cyfrowa kompensacja temperatury.

e Odpornosc¢ na ruch zwierzat o wadze do 20 kilogramow.

e Szyfrowana dwukierunkowa komunikacja radiowa w pasmie czestotliwosci 868 MHz
(standard AES w przypadku systemu ABAX 2).

o Dywersyfikacja kanatéw transmisji — 4 kanaty umozliwiajace automatyczny wybér tego,
ktéry pozwoli na transmisje bez interferencji z innymi sygnatami w pasmie czestotliwosci
868 MHz (tylko w przypadku systemu ABAX 2).

e Zdalna aktualizacja oprogramowania czujki (tylko w przypadku systemu ABAX 2).

e Zdalne konfigurowanie czuijki.

e Wbudowany czujnik temperatury (pomiar temperatury w zakresie od -10°C do +55°C).
¢ Diody LED do sygnalizacji.

e Nadzor uktadu detekcji ruchu.

e Opcja ,ECO” umozliwiajgca wydtuzenie czasu pracy na baterii (tylko w przypadku
systemu ABAX 2).

¢ Kontrola stanu baterii.
e Ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy i przed oderwaniem od podtoza.

2. Dane techniczne

Pasmo czestotliwOSCi Pracy .......cceeeeeeeeieeiiiccee e 868,0 MHz + 868,6 MHz
Zasieg komunikaciji radiowej (w terenie otwartym)
ABAX 2
ACU-220 ... do 2000 m
ACU-280 ... do 1600 m
Y= 7 TR do 500 m
Bateria ..o CR123A 3V
(O72- 13 o] = 103 VA 4 T= T o X- 1 (=1 1 | U UEPPPRPRPPN do 2 lat

Pomiar temperatur W ZaKreSie .........ooouvuuiiiiiiieeieeeece e -10°C...+55°C
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Dokiadnos$SE pomiaru t€MPEratury ...........oooiiiiiiiii e +1°C
Pobdr pradu w stanie gotOWOSCI .......cooovviiiece e 70 pA
Maksymalny PODOr Pradu.........ouuueiiiii e e e e e e e e 12 mA
Wykrywalna predkoSC FUCHU ...........uveeiii e 0,3..3m/s
(@ 138 (o 7.4 1§ [o] |1 RPN 35s
Zalecana WYSOKOSCE MONTAZU ........covvuiiiiiie e e e e e e e e e e naaa s 24 m
(@] 01Sy2= 1 gl o 1= (=1 (o] | RPN 14 m x 16 m, 83°
Spetniane NOrMY ........oiiii e EN50131-1, EN50130-4, EN50130-5
Stopien zabezpieczenia ENSOT31-2-2.......ouiiiiiii e Grade 2
Klasa srodowiskowa Wg ENSOT30-5......cooomiiiiiiiiieee e e e e e e e eennens [l
ZaKres temMPEeratur PracCy ......cccccieeeeiiiiiiee et e e e e e e e e e e -10°C...+55°C
Maksymalna WilgOtNOSC ..........uuuuiiiiiiii e 93+3%
LA AL 1= PSP 62 x 137 x 42 mm
11/ T = P 107 g
3. Opis

Komunikacja radiowa

Czujka taczy sie z kontrolerem / centralg w regularnych odstepach czasu, aby poinformowaé
o swoim stanie (komunikacja okresowa). Dodatkowa komunikacja moze by¢ skutkiem alarmu
(patrz: , Tryby pracy”).

Alarmy

Czujka zgtasza alarm:

e po wykryciu ruchu w chronionym obszarze,

e po wykryciu uszkodzenia uktadu detekc;ji ruchu,

e po otwarciu styku sabotazowego (alarm sabotazowy).

Tryby pracy
Aktywny — informacja o alarmie sabotazowym i alarmie po wykryciu ruchu wysytana jest
natychmiast.

Pasywny — tylko informacja o alarmie sabotazowym wysytana jest natychmiast. Tryb ten
wydtuza czas pracy baterii.

Tryb pracy czujki jest wigczany zdalnie. Jezeli czujka pracuje w systemie alarmowym
INTEGRA / VERSA, tryb pracy moze by¢ uzalezniony od stanu strefy (strefa nie czuwa — tryb
pasywny; strefa czuwa — tryb aktywny). Wiecej informacji znajdziesz w instrukcji kontrolera
ABAX 2 / ABAX / centrali INTEGRA 128-WRL.

Tryb oszczedzania energii (ECO)

Jezeli chcesz wydtuzy¢ czas pracy na baterii, mozesz wiaczy¢ w czujce opcje ,ECO”. Gdy
opcja ,ECQO” jest wigczona, okresowa komunikacja odbywa sie co 3 minuty. Dzieki temu czas
pracy na baterii moze sie wydluzyé nawet czterokrotnie. Opcja jest dostepna tylko
w systemie ABAX 2. Czujka z wilaczong opcjg ,ECO” spetnia wymagania normy
EN50131-2-2 dla Grade 2.
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Tryb testowy

Tryb testowy utatwia testowanie czujki, poniewaz wigczone sg diody LED. Sposoéb
uruchomienia i zakonczenia trybu testowego opisany jest w instrukcji kontrolera ABAX 2
/ ABAX / centrali INTEGRA 128-WRL.

Diody LED

Diody LED migajg przez okoto 35 sekund od witozenia baterii, sygnalizujgc rozruch czujki.
Diody LED dziatajg tez w trybie testowym, w ktérym sygnalizuja;:

e okresowg komunikacje — krotki btysk (80 milisekund),
e alarm — Swiecg przez 2 sekundy.

Nadzér uktadu detekcji ruchu

Gdy uktad detekcji ruchu zacznie dziataC nieprawidtowo, czujka zgtosi alarm w czasie
okresowej komunikacji. Alarm bedzie trwat do czasu usuniecia usterki (dtugie naruszenie).

Kontrola stanu baterii
Gdy napiecie baterii jest nizsze od 2,75V, w trakcie kazdej transmisji wysytana jest
informacja o stabej baterii.

W reakcji na spadek napiecia baterii ponizej 2,75 V, w czujce automatycznie obnizana
Jest czuto$¢ czujnika podczerwieni w celu wyeliminowania fatszywych alarmow.

-

Modut elektroniki 1)

A Nie zdejmuj plastikowej ostony
z plytki elektroniki, aby nie uszkodzi¢
elementéw umieszczonych na ptytce.

©

Nie dotykaj pyroelementu, aby go nie
zabrudzié.

(1) bateria litowa CR123A.
(2 dioda LED.
@ element niewykorzystywany.

«
]

@ styk sabotazowy reagujgcy na otwarcie
obudowy.

-

@ czujnik PIR (poczworny pyroelement).

Po drugiej stronie modutu elektroniki
umieszczony jest styk sabotazowy reagujacy
na oderwanie podstawy od podtoza.
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4. Montaz

Istnieje niebezpieczenstwo eksplozji baterii w przypadku zastosowania innej
baterii niz zalecana przez producenta lub niewlasciwego postepowania z bateria.
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Zachowaj szczegolng ostroznos¢ w trakcie montazu i wymiany baterii.
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za konsekwencje nieprawidiowego
montazu baterii.

Zuzytych baterii nie wolno wyrzucaé, lecz nalezy sie ich pozbywa¢ zgodnie
z obowigzujacymi przepisami dotyczacymi ochrony srodowiska.

Jezeli czujka ma by¢ odporna na ruch zwierzat, nie moze by¢é montowana na
uchwycie oraz powinna byé montowana na wysokosci 2,4 m bez odchylenia
W pionie.

1. Otworz obudowe (rys. 2).
2. Przesun modut elektroniki w dét, aby go odblokowac, a nastepnie wyjmij go z podstawy
obudowy (rys. 3).

3. Zamontuj baterie i dodaj czujke do systemu bezprzewodowego (patrz: instrukcja
kontrolera ABAX2 / ABAX lub instrukcja instalatora centrali alarmowej
INTEGRA 128-WRL). Naklejka z numerem seryjnym, wymaganym przy rejestracji czujki
w systemie, znajduje sie na module elektroniki.

W systemie alarmowym INTEGRA / VERSA czujka jest identyfikowana jako APD-100.

Roéwnoczesna obstuga czujki przez kontroler ABAX 2 i ABAX / centrale alarmowg
INTEGRA 128-WRL jest niemozliwa.

4. Umies¢ modut elektroniki w podstawie obudowy, a nastepnie przesun go w gore, aby go
zablokowac.

5. Zamknij obudowe czujki.

6. Umies¢ czujke w miejscu przysztego montazu.



SATEL APD-200 Pet 5

7. Sprawdz poziom sygnatu odbieranego z czujki przez kontroler ABAX 2 / ABAX lub
centrale INTEGRA 128-WRL. Jezeli bedzie nizszy niz 40%, wybierz inne miejsce
montazu. Czasami wystarczy przesungC urzgdzenie o kilkanascie centymetrow, aby
uzyskac znaczng poprawe jakosci sygnatu.

Tester ARF-200 pozwala sprawdzi¢ poziom sygnatu radiowego w miejscu przysztego

montazu bez koniecznosci umieszczania tam czujki.
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8. Otwodrz obudowe czujki (rys. 2) i wyjmij modut elektroniki (rys. 3).

9. Wykonaj otwory pod wkrety w podstawie obudowy.

10.Przymocuj podstawe obudowy do $ciany (rys. 4). Kotki dotgczone do urzadzenia
przeznaczone sg do podtoza typu beton, cegta itp. W przypadku innego podtoza (gips,
styropian), zastosuj inne, odpowiednio dobrane kotki.

11.Zamocuj modut elektroniki w obudowie.
12.Zamknij obudowe.

13. Skonfiguruj ustawienia czujki (czuto$¢ czujnika podczerwieni itd. — patrz: instrukcja
kontrolera ABAX 2 / ABAX / centrali INTEGRA 128-WRL).

W systemie ABAX dostepna jest dla czujki opcja odpornoSci na zwierzeta, ale

wytgczenie opcji nie ma wptywu na prace czujki.

14.Uruchom tryb testowy (patrz: instrukcja kontrolera ABAX 2 / ABAX [/ centrali
INTEGRA 128-WRL).

15.Sprawdz, czy poruszanie sie w obszarze detekcji czujki spowoduje zaswiecenie diod
LED. Rysunek 5 przedstawia maksymalny obszar detekcji czujki zawieszonej na
wysokosci 2,4 m.

Jezeli czujka wykrywa ruch zwierzat, zmniejsz czuto$¢ czujnika podczerwieni (patrz:
instrukcja kontrolera ABAX 2/ ABAX / centrali INTEGRA 128-WRL).

16.Zakoncz tryb testowy.
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